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Q' Hiedani kli¢ovych slov

Chcete-li najit téma, vyhledejte klicova slova jako ,baterie” a ,instalace”. Pokud ke ¢teni tohoto dokumentu
pouZivate Adobe Acrobat Reader, zahajte vyhledavani stisknutim Ctrl+F na Windows nebo Command+F

na Macu.

'{b Navigace k tématu

Zobrazit Uplny seznam témat v obsahu. Kliknutim na téma prejdéte do dané sekce.

1
Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliSeni.

Protokol revizi

Verze datum Revize

vi.4 2023.05 Pfidana podpora pro M350 RTK.
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Pouziti této prirucky

Legendy
@ Varovani & Dilezité -:‘IQ':' Tipy a triky Odkaz

Pozor

1. KdyZ ZENMUSETM P1 nepouZivéte, uloZte jej do tloZzného pouzdra a podle potifeby vyméiite sacek s vysousedlem, abyste zabranili
zamlzeni ocek v disledku nadmérné okolni vihkosti. Pokud se ocky zamlZi, vodni para se po chvili zapnuti zafizeni obvykle

rozptyli. Doporucuje se skladovat P1 v prostfedi s relativni vihkosti niz3i nez 40% a teplotou 20+5°C.

2. NEUMISTUJTE vyrobek na pfimé sluneéni svétlo, na mista se $patnou ventilaci nebo do blizkosti tepla

zdroj, jako je ohfivac.
3. NEZAPINAJTE opakované produkt. Po vypnuti pockejte alespori 30 sekund
opétovné zapnuti napéjeni. V opacném pripadé bude ovlivnéna Zivotnost produktu.
4. Za stabilnich laboratornich podminek dosahuje P1 kryti IP4X podle norem IEC60529. Stupefi ochrany v3ak neni trvaly a mize se po

del3i dobu sniZit.

5. Ujistéte se, Ze na povrchu nebo v portu gimbalu neni Zadna kapalina.

6. Ujistéte se, Ze je gimbal bezpecné nainstalovan v letadle a kryt slotu pro SD kartu je zavieny
spravné.

7. Pred otevrenim krytu slotu pro kartu SD se ujistéte, Ze je povrch gimbalu suchy.

8. NEVYJIMEJTE ani nevkladejte kartu SD pi fotografovani nebo nahravani videa.

9. NEDOTYKEJTE se rukou povrchu €otky. Davejte pozor, abyste neposkrébali povrch

objektiv s ostrymi pfedméty. V opatném pfipadé mdze byt ovlivnéna kvalita snimkd.
10. Oistéte povrch Eocky fotoaparatu mékkym, suchym a &istym hadfikem. NEPOUZIVEJTE alkalické €istici prostredky.

11. PFi nasazovani objektivu NEMACKEJTE tlagitko pro uvoln&ni objektivu. NEROZEBIREJTE opakované

a pokud to neni nutné, sestavte ¢ocku.
12. NEZAPOJUJTE ani NEODPOJUJTE objektiv po zapnuti.

13. NEZAPOJUJTE ani NEODPOJUJTE P1 po zapnuti. Stisknutim tlacitka napajeni na letadle se zapnéte

vypnout misto odstranéni P1 pfimo z letadla.

14. Ujistéte se, Ze pfi prepravé P1 pouZivate skladovaci pouzdro, protoze gimbal je pfesny néstroj.
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Profil produktu

Uvod

Zenmuse P1 integruje 45MP full-frame snimac, globalni mechanickou zavérku a vyménitelny objektiv DJI DL s pevnym ohniskem na
30sém stabilizovaném zavésu. P1, navrZeny pro pouziti s kompatibilnimi letadly DJI a DJI TERRATM pro letové mise s fotogrammetrii,

posouva efektivitu a presnost na zcela novou Uroven.

0

@

)

‘ WL

14
13

1. Gimbal Connector 8. Index montaze objektivu
2. Motor panvice 9. Objektiv
3. Roll Motor 10. Index montaze clony objektivu
4. Tlacitko uvolnéni objektivu* 11. VyvaZovaci krouzek
5. Naklapéci motor 12. Sluneéni clona objektivu
6. Index montéze objektivu 13. Krytka objektivu
7. Drzék objektivu 14. Slot pro SD kartu

* Pfi nasazovani objektivu NEMACKEJTE tlacitko pro uvolnéni objektivu.

6 © 2023 DJI V3echna prava vyhrazena
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Instalace

Podporovana letadla

MATRICETM 300 RTK

Matrice 350 RTK

Podporované objektivy

P1 v soucasné dobé podporuje néasledujici objektivy pfi pouZiti s DJI DL-Mount a v budoucnu bude podporovat dalsi objektivy.

Objektiv DJI DL 24mm F2,8 LS ASPH
Objektiv DJI DL 35mm F2,8 LS ASPH
Objektiv DJI DL 50mm F2.8 LS ASPH

Objektiv DJI DL 35mm F2.8 LS ASPH je soucésti Zenmuse P1. Kontaktujte mistni prodejce

pro vice informaci o tom, jak zakoupit dal3i kompatibilni objektivy. Podporované modely objektivii naleznete v &asti
Specifikace.

A PouZzivejte pouze podporované objektivy. Jinak muZze byt ovlivnéna presnost zaméfeni a mapovani.

Instalace objektivu fotoaparatu

A * Pokud to neni nutné, objektiv opakované nerozebirejte a nesestavuijte.

* NENAsazujte ani nesnimejte objektiv po zapnuti.

1. Odstrarnite kryt téla fotoaparatu.

2. Odstranite krytku objektivu a zadni krytku.

3. Zarovnejte dva znacky pro upevnéni objektivu na téle fotoaparatu a objektivu fotoaparatu a vioZte objektiv do téla fotoaparatu.

4. Otacejte objektivem fotoaparatu ve sméru hodinovych ruci¢ek, dokud nezapadne na misto.

© 2023 DJI VSechna prava vyhrazena. 7
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Navod k pouZiti ZENMUSE P1

5. Po nasazeni objektivu otocte objektiv fotoaparatu proti sméru hodinovych rucicek, abyste se ujistili, Ze je objektiv pevné usazen
pripojeny.

A * Pfi nasazovani objektivu NEMACKEJTE tlagitko pro uvolnéni objektivu.
* Nasadte objektiv fotoaparatu bajonetem smérem dolt, aby se do snimace nedostal prach. V opaéném pripadé mize

byt vykon negativné ovlivnén.

Instalace na letadlo

1. Odstrarite kryt kardanu.

2. Stisknutim tlacitka na letadle odpojite gimbal a kameru. Otocte kryt kardanu na
letadla odstranit.

3. Zarovnejte bilou te¢ku na gimbalu s ¢ervenou teckou na letadle a vloZte gimbal.

4. Zarovnanim &ervenych bodu otocte gimbal lock do uzaméené polohy.

B

PFi montaZi se ujistéte, Ze je gimbal konektor na letadle spravné umistén.

V opaéném pfipadé nelze kameru namontovat.

Odstrarite P1 stisknutim tlacitka na letadle, abyste odpojili gimbal a kameru.

Umistéte P1 do UloZného pouzdra s nasazenym objektivem. Objektiv se nedoporucuje opakované rozebirat a skladat.

P1 vyjméte aZ po vypnuti letadla.

Odpojte gimbal od letadla béhem prfepravy nebo skladovani. V opaéném pfipadé muze dojit ke zkraceni Zivotnosti

kuli¢ek tlumice nebo dokonce k jejich poskozeni.

Pred vzletem se ujistéte, Ze je kryt SD karty spravné uzavien. V opatném pfipadé muze branit pohybu kardanového

ramene a zpUsobit pretizeni motoru.

8 © 2023 DJI V3echna prava vyhrazena
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Névod k pouZziti ZENMUSE P1

Rozsah otaceni kardanu

3osy gimbal poskytuje stabilni a mobilni platformu pro kamerovy systém pro pofizovani plynulych snimkd a
videi. Rozsahy naklonu, pan a rolovani jsou uvedeny nize.

+40°

1.
J

-130°

Horizont

& ° Vzlétejte z rovné a oteviené zemé. Po zapnuti se gimbalu NEblokujte ani se jej nedotykejte.

* Ujist&te se, Ze je kryt karty SD spravné uzavien. V opacném pFipad& mize branit otaéeni gimbalu.

© 2023 DJI V3echna prava vyhrazena. 9
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Kompatibilni objektivy

Objektivy DJI DL jsou kompatibilni s drzakem DJI DL-Mount, ktery ma prdmér 58 mm. Ohniskové vzdalenosti
tfi objektivd DJI DL jsou 24 mm, 35 mm a 50 mm. Vestavéna mechanicka globalni zavérka podporuje expozi¢ni

¢as az 1/2000 s.

MTF

Tabulka MTF (Modulation Transfer Function) se pouziva k méreni schopnosti objektivu reprodukovat kontrast
a rozliSovat detaily. Nizké prostorové frekvence odraZeji celkovy kontrast a vysoké prostorové frekvence
odrazeji rozliseni detail .

Objektiv DJI DL 24mm F2,8 LS ASPH
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saga
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52 Lp/MINMREIK)POUZiti ZENMUSE P1
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Objektiv DJI DL 50mm F2.8 LS ASPH
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Specifikace objektivu

Objektiv DJI DL 24mm F2,8

Objektiv DJI DL 35mm F2,8

Objektiv DJI DL 50mm F2.8

Objektiv
LS ASPH LS ASPH LS ASPH

Ohniskové vzdalenost 24 mm 35mm 50 mm

Rozsah clony 12,8 -f/16 12,8 -f/16 /2,8-1/16

FOv* 82.440° (72.180°%x51.800°) 63.000° (53.630°%36.960°) 46.200° (38.800°%26.270°)

Zavrit zaostFeni 0,65m 0,85m 0,93 m

Primeér filtru 46 mm 46 mm 46 mm

Prvky/Skupiny/ASPH 9/8/3 9/8/3 9/7/2

Rozméry hlavné @ 55,0x71,2 mm @ 55,0x71,2 mm @ 55,0x71,2 mm

(pramér x délka) (v€etné slunecni clony) (vEetné sluneéni clony) (vEetng slunecni clony)

Hmotnost Cca. 178 g Cca. 1809 Cca.182g

Vztah mezi vzdalenosti

zemniho vzorku GSD=L/55 GSD=L/80 GSD=L/114

(GSD) a stielecka

vzdélenost (L) **

* Velikost snimace je 43,3 mm (36,045 mm x 24,024 mm) a pomér snimkd je 3:2.

** GSD: jednotka v cm/pixel, L: jednotka vm.

© 2023 DJI VSechna préava vyhrazena. 11
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Navod k pouziti ZENMUSE P1

Montazni filtry/ochrana
1. Otocte a sejméte slunecni clonu.
2. Otocte a vyjméte vyvaZovaci krouzek.

3. Namontujte novy filtr nebo chrani¢ a slune¢ni clonu. Pfi montézi slunecni clony nejprve zarovnejte malou ¢ervenou tecku na cloné

objektivu s Cervenou te¢kou na objektivu a otocenim clony objektivu zarovnejte velkou ¢ervenou te¢ku s te¢kou na objektivu.

4. Nemontujte slune¢ni clonu, pokud jsou nasazeny dva filtry objektivu. V3imnéte si, Ze mnoZstvi odlesk{ objektivu bude

2zvé&tsit bez slunecni clony.

12 © 2023 DJI VSechna prava vyhrazena.
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Dalkové ovladace

Jako priklad niZe je pouzit dalkovy ovlada¢ Matrice 300 RTK. Upravte sklon gimbalu pomoci levého ovladace a pomoci pravého ovladace
nastavte panev. Stisknutim tlacitka spousté nebo tlaitka zaznamu muzete fotografovat nebo nahravat video. Pfepnutim tlaitka 5D

upravte hodnotu EV. Pfizpusobitelné tlacitko C1 Ize pouZit k vystfedéni gimbalu a pfizpGsobitelné tlagitko C2 Ize pouZit k pfepinani mezi

hlavni a pomocnou obrazovkou.

B oo fo

1. Levy Ciselnik
Otacenim upravte sklon gimbalu.
2. Tlacitko Zaznam
Stisknutim spustite nebo zastavite nahravani videa.
3. Tlacitko spousté
Stisknutim poridite fotografii. ReZim fotografovani Ize v DJI Pilot nastavit na jeden nebo intervalovy. Jednotlivé fotografie Ize
porizovat i béhem nataceni videa.
4. Pravy Ciselnik
Otacenim upravte panev gimbalu.
5. Tlacitko 5D
Vychozi funkce tlacitka 5D jsou uvedeny niZe a Ize je upravit v DJI Pilot.
Vlevo: SniZeni hodnoty EV
Vpravo: Zvy3eni hodnoty EV
6. PrizpUsobitelné tlagitko C2

Vychozi funkci je pfepinani mezi hlavni a pomocnou obrazovkou. Funkci tohoto tlacitka Ize upravit v DJI Pilot.

7. PrizpUsobitelné tlaitko C1

Vychozi funkci je vycentrovani gimbalu. Funkci tohoto tlacitka Ize upravit v DJI Pilot.

© 2023 DJ)I V3echna prava vyhrazena. 13
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Ovladaci prvky aplikace DJI Pilot

Rozhrani dotykové obrazovky Ize pouZit k pofizovani fotografii, nahravéani videi a prohlizeni pfehravani.

K dispozici jsou také profesionalni fotografické konfigurace.

Zakladni vlastnosti

R LU

© 0N o u

Rozhrani mlzZe byt nutné aktualizovat. Nezapomefite aktualizovat na nejnovéjsi verzi.

1. Zivé HD video
Zobrazuje aktualni pohled kamery.
2. Parametry fotoaparatu
Zobrazuje aktualni parametry kamery.
3. ReZim osteni
Klepnutim pFepnete mezi manudlnim a automatickym ostrenim.

4. Zamek automatické expozice

Klepnutim uzamknete hodnotu expozice.

5. Nastaveni fotoaparatu
Klepnutim zadejte nastaveni fotografii a videa. Klepnutim mmfigurujete nastaveni fotografii, jako je rezim fotografie a
format obrazku. Klepnutim na-*igurujete nastaveni videa, jako je velikost a formét videa. Klepnutim nakonfigurujtép
mfizku. Nastaveni se muze lisit podle modelu fotoaparatu.

6. Gimbal Slider
Zobrazuje thel néklonu gimbalu.

7. Rezim zaznamu (Zavérka/Zaznam videa)

Klepnutim prepnete mezi reZimy zaznamu fotografii a videa.

14 © 2023 DJI Vsechna préva vyhrazena.
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Névod k pouZiti ZENMUSE P1

8. Posuvnik ru¢niho ostfeni
Klepnutim upravte polohu zaostreni fotoaparatu.
9. Tlacitko fotografovani (spoust/zaznam videa)
Klepnutim pofidite fotografie nebo spustite &i zastavite nahravani.
10. PFehravani
Klepnutim vloZite a zobrazite nahled fotografii a videi, jakmile jsou pofizeny.
11. Nastaveni parametrd

Klepnutim nastavite ISO, zavérku, hodnoty expozice a dalsi parametry.

Nastaveni rezimu fotoaparatu

Auto: Rychlost zavérky, clona a ISO se nastavi automaticky, aby se dosahlo spravné expozice
podle okoli.

A: Nastavte clonu. Rychlost zavérky a ISO se nastavuji automaticky podle okoli.

S: Nastavte rychlost zavérky. Clona a ISO se nastavuji automaticky podle okoli.

M: Nastavte clonu, rychlost zavérky a ISO.

M+Auto ISO (doporuceno): Nastavte rychlost zavérky a clonu. ISO se nastavuje automaticky podle okoli.

':Q:' Doporucuje se nastavit rychlost zavérky na kratsi nez 1/500 s.

Zavérka

1/1000 1/8000

Tulululululnl

© 2023 DJI VSechna préva vyhrazena. 15
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Podnikové aplikace

Inteligentni Sikmy popis

Kdy?z je povolena funkce Smart Oblique, po nastaveni oblasti mapovani se automaticky vygeneruje letova trasa v letové oblasti. P1
pofidi ortofoto a Sikmou fotografii v jednom letu posunutim gimbalu do réiznych poloh. P1 bude pofizovat fotografie souvisejici s

rekonstrukci pouze na okraji oblasti mapovani, coZ snizuje pocet pofizenych fotografii a vyrazné zlepsuje efektivitu nasledného
zpracovani.

Béhem letu Smart Oblique zavisi poloha gimbalu a pocet pofizenych fotografii na oblasti mapované uzivatelem a muze se lisit v

rdznych segmentech trasy letu.

A. Letadlo automaticky upravi rychlost letu podle poctu poZadovanych fotografii, aby byl zajistén co nejefektivnéjsi provoz.

Cislo fotografie

Rychlost letu - Rychle Pomaly pomaleji ‘

B. Béhem letu Smart Oblique se kazdy segment letové trasy sklada ze sekvence strelby a kaZdou fotografii v sekvenci Ize pofidit
jinym smérem.

Smeér strelby * + - - X

Vpred Dozadu Doleva Pravé ortofoto

C. Letova plocha se bude liSit v zavislosti na oblasti mapovani, vySce letu a sklonu kardanu. Letova plocha se bude také lisit, kdyZ je

mapovaci plocha stejna, ale lisi se vySka letu nebo sklon kardanu. Dal3i informace naleznete nize.

Smér strelby - f + <+ -»>

Mapovani Mapovani Mapovani

Plocha Plocha Plocha

':Q: Ujistéte se, Ze je v nastaveni mapovaci mise povolena funkce Smart Oblique.

16 © 2023 DJI VSechna préva vyhrazena.
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Névod k pouZiti ZENMUSE P1

Popis fotogrammetrie nap-Of-The-Object

Pro fotogrammetrii nap-of-the-object se doporucuje nastavit fotoaparat do rezimu M a zkalibrovat zaostrovaci

bod nekonecna. Upravte rychlost zavérky a clonu, povolte automatické ISO a nastavte

rezim méreni na globalni méreni.

Nastaveni clony

Pro ziskani fotografii s vysokym rozliSenim za dobrych svételnych podminek mohou uZivatelé zvolit mensi

clonu, kterd zkracuje hyperfokaini vzdalenost a snizuje GSD.

Zvolte co nejvétsi clonu, kterd splfiuje poZzadované rozliseni, abyste ziskali co nejvétsi svételny tok. Jsou-li

dobré svételné podminky, pouZijte kratsi rychlost zavérky, abyste zabranili rozmazéni pohybu.

Doporucuje se pouZzit clonu f/5,6-f/11.

Parametry clony

Clona Objektiv 24mm
Rozsah
Minimalni GSD
vzdalenost stielby (mm/pixel)
mezi P1a
objektem (m)

2.8 23.4 4.2
5.6 11.7 2.1
8 8.2 1.5
11 5.9 1.06
16 4.1 0,75

35mm objektiv

Minimalni GSD
vzdalenost strelby (mm/pixel)
meziP1a
objekt (m)
49,7 6
25 3
17.5 2
12.6 1.6
8.7 1

Objektiv 50 mm

Minimalni GSD
vzdalenost stielby (mm/pixel)
mezi P1 a
objektem (m)

101 8.9

50 4.4

35 3.1

25.8 2.3

17.8 1.5

© 2023 DJI Viechna préva vyhrazena. 17
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Pouziti letové mise

P1 podporuje mapovani, Sikmé, linearni lety a trasové body. Smart Oblique a Terrain Follow Ize povolit v mapovaci
misi.

Pfiprava

1. Ujistéte se, Ze je P1 v letadle spravné nainstalovan a Ze letadlo a dalkovy ovladac jsou
propojeno po zapnuti.
2. PFejdéte na zobrazeni kamery v DJI Pilot, vyberte @ @ ® , poté RTK, vyberte typ sluzby RTK a ujistéte se
Ze stav urcovani polohy a kurzu RTK je FIX.
3. Nastavte RTH vy3ku, Home Point a Failsafe chovani na zakladé prekazek na trase letu. PFi letu v blizkosti GEO

z6ny se doporutuje nastavit vysku letu alespori 5 metrd pod vy3kovy limit GEO z6ny.

Mapovaci mise

1. Vstupte na obrazovku letu mise v DJI Pilot, vyberte Vytvofit trasu a vyberte niapovaci misi.
Klepnutim a pfetazenim na mapé upravite oblast, kterd bude skenovana, a klepnutim na + pfidate trasovy bod.
2. Upravit parametry:
A. Vyberte Zenmuse P1 (35mm) jako typ kamery podle typu objektivu. Je pouZit 35mm objektiv
jako priklad.
B. Nastavte nadmofrskou vysku, rychlost vzletu, rychlost trasy, akci po dokon&eni a povolte nadmorskou vysku
optimalizace.
C. V Pokrocilych nastavenich nastavte pomér stran prekryti, pomér prekryti dopfedu, Uhel kurzu, okraj a
fotograficky rezim.
D.V Payload Settings nastavte rezim ostfeni a dewarning.
B&hem ortofoto operace se doporucuje upravit rychlost trasy na maximaini hodnotu a povolit vySkovou
optimalizaci. Nastavte reZim ostfeni na First Waypoint Autofocus a vypnéte dewarning.

3. Vybérem flbzte misi a vybé&rem nahrajte a spud@e letovou misi.

4. Po dokonceni mise vypnéte letadlo a vyjméte SD kartu z P1. PFipojte jej k pocitaci a zkontrolujte fotografie a
soubory.

Smart Oblique

Smart Oblique Ize povolit v mapovaci misi.

19:29

a ‘ o 0] Mapping1
Zenmuse P1(35mm)
St 2248m —L e
al ) Smart Oblique @
[ | Gimbal Angle
2458 m 2458 m
O _ L[y - -
et 22a8m GSD 4.31cm/pixel
Altitude Mode
v]
Distance  Estimated Time Waypoints  Photos Areas
6277 m 41mags 102 697 55549,0 m Flight Route Altitude(m)
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Névod k pouZziti ZENMUSE P1

1. Vstupte na obrazovku letu mise v DJI Pilot, vyberte Vytvofit trasu a vyberte mapovaci misfé

Klepnutim a pretaZenim na mapé upravite oblast, kterd bude skenovana, a klepnutim na + pfidate trasovy bod.
2. Upravit parametry:

A. Vyberte typ kamery.

B. Povolte Smart Oblique.

C. Nastavte Uhel kardanu, zobrazte nadmorskou vysku/vysku, bod vzletu k cilovému povrchu, rychlost vzletu a akci po dokonceni.

D. V Pokrocilych nastavenich nastavte pomér stran prekryti, pomér prekryti dopredu a thel kurzu.

E.V Payload Settings nastavte reZim ostfeni a dewarning.

Bé&hem letu Smart Oblique bude letadlo létat co nejefektivnéji Gpravou rychlosti letu podle poctu fotografii pofizenych v kazdém

segmentu letové trasy.

Doporucuje se nastavit Ghel gimbalu na -45°, nastavit rezim ostfeni oblasti mapovéni na First Waypoint Autofocus, vypnout

dewarning a vybrat format fotografie jako JPEG.
3. Vybérem ulae misi a vybérem nahrajte a spustte Ietoej misi.

4. Po dokonéeni mise vypnéte letadlo a vyjméte SD kartu z P1. Pfipojte jej k pocitaci a zkontrolujte fotografie a soubory.

ReZim zaméreni mapovani oblasti
V Nastaveni uzite¢né zatéze nastavte rezim osteni oblasti mapovani na Autofokus prvniho bodu nebo Kalibrované ostieni na nekonecno.

Doporucuje se nastavit reZim ostfeni mapované oblasti na First Waypoint Autofocus.

Focus Mode @

] v

Dewarping .

Sledovani terénu

Chcete-li provést presny let sledovani terénu, povolte sledovani terénu v misi Mapovéni a importujte soubor DSM véetné informaci o

nadmorské vysce.

Pfiprava soubort
Soubory DSM oblasti méfeni Ize ziskat nasledujicimi dvéma zplsoby:

A. Sbirejte 2D data mapované oblasti a provedte 2D rekonstrukci prostfednictvim DJI Terra vybérem Fruit Tree. Bude vygenerovan

soubor .tif, ktery Ize importovat na microSD kartu dalkového ovladace.

B. Stdhnéte si data mapovani terénu z geoprohliZece a importujte je na microSD kartu
dalkovy ovladac.

Ujistéte se, Ze soubor DSM je soubor geografického souradnicového systému a nikoli projektovany soubor soufadnicového
systému. V opacném pfipadé nemusi byt importovany soubor rozpoznan. Doporucuje se, aby rozliSeni importovaného

souboru nebylo vétsi nez 10 metrd.
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Navod k pouZiti ZENMUSE P1

Import soubort

1929

L ]
Ao 0 Mapping1
Zenmuse P1 (35mm) >
GSD 4.31cm/pixel
a 2458 m — :
m ,us,'am 1 A Terrain Follow
5 —
° S
Select DSM File 1file >
20 0 50 200 500 800 Terrain Follow Height(m)
e — —
Distance  Estimated Time Waypoints Photos Areas
6277m41mags 102 697 55549,0 mi

1. Povolte sledovéni terénu v mapovaci misi.
2. Klepnéte na Vybrat soubor DSM. Klepnéte na +, vyberte a importujte soubor z karty microSD déalkového ovladace a
pockejte, az bude soubor importovan.

3. Importované soubory se zobrazi v seznamu.

Planovani trasy letu
1. Povolte sledovéni terénu v misi Mapovani a vyberte soubor na obrazovce Vybrat soubor DSM.
2. Upravte parametry v mapovaci misi:
A. Nastavte vy3ku sledovani terénu.
B. Nastavte rychlost vzletu, rychlost trasy a akci po dokonceni.
C. V Pokrocilych nastavenich nastavte pomér stran prekryti, pomér prekryti dopredu, Ghel kurzu, okraj a
fotograficky rezim.

D. V Payload Settings nastavte reZzim zaostfeni oblasti mapovani a povolte dewarping.

Doporucuje se nastavit rezim ostfeni mapované oblasti na First Waypoint Autofocus.

w

. Vyb&rem @7te misi a vybérem nahraite a spust@letovou misi.

4. Po dokonceni mise vypnéte letadlo a vyjméte SD kartu z P1. Pfipojte jej k pocitaci a zkontrolujte fotografie a soubory.

Sikméa mise
1. Vstupte na obrazovku letu mise v DJI Pilot, vyberte Vytvofit trasu nebo importujte soubor KML a poté vyberte
moinos@blique mise. Klepnutim a pretaZzenim na mapé upravite oblast, ktera bude prozkouména, a klepnutim
na + pfidate trasovy bod.
2. Upravte parametry:
A. Vyberte typ kamery.

B. Nastavte sklon kardanu (Sikmy), nadmorskou vysku, rychlost vzletu, rychlost trasy a akci po dokonceni.
C. V Pokrocilém nastaveni nastavte pomér stran prekryti, pomér prekryti vpred, pomér prekryti stran (Sikmé),

pomér prekryti vpred (Sikmy), okraj Ghlu kurzu a reZim fotografie.
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Navod k pouZziti ZENMUSE P1

3. Vybéremfglozte misi a vybérem nahrajte a sp@tte letovou misi.

4. Po dokonceni mise vypnéte letadlo a vyjméte SD kartu z P1. PFipojte jej k pocitaci a zkontrolujte fotografie a

soubory.

Linearni letova mise

1. Vstupte na obrazovku letu mise v DJI Pilot, vyberte Vytvorit trasu a poté vyberte misi Lfnear Flight. Klepnutim
a pretaZzenim na mapé upravite oblast, kterd bude prozkoumana, a klepnutim na + pfidate trasovy bod.

2. Upravte parametry:

A. Vyberte typ kamery.
B. Upravte parametry pro misi Linear Flight nebo Waypoint.

A. Linedrni letova mise: Nastavte jednu trasu, levé/prava rozsifeni, upravte levou/pravou
délka prodlouZeni a vzdalenost Fezani letového pésu.

b. Mise na trase: Nastavte nadmorskou vysku, rychlost vzletu, rychlost trasy, optimalizaci hranic, rezim
fotografovani, akci po dokonceni a zda zahrnout stfedovou ¢aru. V Pokrocilych nastavenich
nastavte pomér stran prekryti a pomér prekryti dopredu.

Doporucuje se nastavit pomeér prekryti vpred na 80 % a pomér bocniho prekryti na 70 %.

3. Vybéremfalozte misi a vyb&rem nahrajte a sp@tte letovou misi.

4. Po dokonceni mise vypnéte letadlo a vyjméte SD kartu z P1. PFipojte jej k pocitaci a zkontrolujte fotografie a
soubory.

Let na trase

Prectéte si ¢ast Mission Flight v uZivatelské prirucce pro odpovidajici letadlo, kde najdete dalsi informace o letu
v bodech.
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s

Datové ulozisté

Soubor s fotografif

Seznam dat XMP

V tomto seznamu zkontrolujte popisy pole souboru fotografie.

Pole Popis pole

ModifyDate Casové fotografie byla upravena

CreateDate Casova fotografie byla vytvorena

Udélat Vyrobce

Modelka Model produktu

Format Format fotografie

Verze Verze

Stav Gps Stav GPS

Typ nadmorské vysky Typ nadmorské vysky

Gpslatitude Zemépisna Sitka GPS pfi pofizeni fotografie

Délka GPS Zemépisna délka GPS pfi pofizeni fotografie

AbsoluteAltitude Absolutni nadmorska vyska (geodeticka vy3ka) pfi pofizeni fotografie
Relativni nadmofska vy3ka Relativni vy3ka (vzhledem k vy3ce bodu vzletu) pfi pofizeni fotografie
GimbalRollDegree Uhel natogeni kardanu pfi pofizeni fotografie
GimbalYawDegree Uhel vychyleni kardanu pfi pofizeni fotografie
GimbalPitchDegree Uhel sklonu kardanu pfi pofizeni fotografie

FlightRollDegree Uhel natocent letadla pfi pofizeni fotografie

FlightYyawDegree Uhel vychyleni letadla pfi pofizeni fotografie

FlightPitchDegree Uhel sklonu letadla pFi pofizeni fotografie

FlightXSpeed Rychlost letu pFi pofizeni fotografie

FlightYSpeed Rychlost letu ve vychodnim sméru pfi pofizeni fotografie
Rychlost letu Rychlost letu ve sméru nadmoi‘ské vy3ky pfi pofizeni fotografie
CamReverse At uz je kamera vzhdru nohama nebo ne

RtkFlag Stav RTK:

0 - Nepodafilo se umistit
16 - Jednobodové polohovani (pfesnost na drovni metrd)
34 - Polohovani feeni s plovouci desetinnou ¢arkou (pfesnost na drovni decimetr(i)

50 - Pevné umisténi Feseni (pFesnost na Urovni centimetrd)

RtkStdLon RTK polohova smérodatnd odchylka zem&pisné délky
RtkstdLat Standardni odchylka zemé&pisné $itky polohy RTK
RtkStdHgt Smérodatna elevace polohy RTK

RtkDiffAge RTK rozdilovy vék (opravny vék)

SurveyingMode Zda je fotografie vhodna pro mapovani nebo ne:

0 - Nedoporucuije se, protoze nelze zarucit presnost

1 - Doporuceno, protoZe Ize zarucit presnost
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Névod k pouZziti ZENMUSE P1

DewarpFlag

DewarpData

UTCAtExposure
ShutterType
ShutterCount

CameraSerialNumber
LensSerialNumber
Model dronu

Sériové ¢islo dronu

Zda parametry kamery byly dewarovény nebo ne:
0 - Bez dewarnéni

1 - Dewarned

Parametry kamery pro dewarping (kalibraéni soubor musi byt importovan a
zkalibrovan v DJI Terra, aby byla generovéana data):

Posloupnost parametra - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3

fx, fy - Kalibrovana ohniskova vzdélenost (jednotka: pixel)

cx, cy - Kalibrovana opticka stfedova poloha (jednotka: pixel, pocatecni bod:
stfed fotografie)

k1, k2, p1, p2, k3 - Parametry radialniho a tangencialniho zkresleni

UTC pfi expozici fotoaparatu.

Typ zavérky

Pocet pouZitych zavérek

Sériové Cislo fotoaparatu

Sériové Cislo objektivu

Model letadla

Sériové ¢islo letadla

Soubor protokolu obrazku

Chcete-li zobrazit data niZe, oteviete soubor protokolu obrazku s pfiponou .MRK.
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Navod k pouziti ZENMUSE P1

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10111213

1. Cislo série fotografii: sériové ¢islo souboru protokolu snimku uloZeného v této slozce.
2. GPS TOW: kdy byla fotografie pofizena, vyjadifeno v GPS TOW.
3. Tyden GPS: kdy byla fotografie pofizena, vyjadfeno v tydnu GPS.

4. Hodnota kompenzace v severnim sméru: jednotka je v mm a severni smér je reprezentovan a

kladna hodnota.

5. Hodnota kompenzace ve vychodnim sméru: jednotka je v mm a vychodni smér je znazornén a

kladna hodnota.

6. Hodnota kompenzace ve sméru elevace: jednotka je v mm a smérem dold je

reprezentované kladnou hodnotou.
7. Zemépisna délka po kompenzaci.
8. Zemépisna Sitka po kompenzaci.
9. Vyska elipsoidu.
10 Smérodatna odchylka polohy v severnim sméru.
11. Smérodatna odchylka polohy ve vychodnim sméru.
12. Polohovéani smérodatné odchylky ve sméru elevace.

13. Stav polohovani.

Soubor pozorovani GNSS

Soubor pozorovani GNSS s priponou .bin obsahuje Gidaje o satelitnim pozorovani
Ctyfi dvoupasmové (L1+L2) GNSS systémy (GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou) pfijimané pozi¢nim modulem béhem letu. Data
jsou ukladana do kamerového systému ve formatu RTCM3.2 na frekvenci 5 Hz. Data zahrnuji plvodni pozorovaci informace

a efemeridové informace Ctyr systém( GNSS.
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Udrzba

Export protokolu

PFejdéte do zobrazeni kamery v DJI Pilot, ® e e, 3poté Exportovat protokol Zenmuse P1 pro export gimbalu a

vyberte protokoly kamery na SD kartu P1.

Aktualizace firmware

Pomoci DJI Pilot

1. Ujistéte se, Ze P1 je bezpecné& namontovan na letadle, Ze existuje pevné spojeni mezi letadlem a dalkovym ovladaem a ostatnimi
zarizenimi DJI pouZivanymi s letadlem a Ze vSechny
zafizeni jsou zapnuta.

2. Pfejdéte na HMS v DJI Pilot, vyberte Firmware Update, poté Zenmuse P1 a podle pokynu na obrazovce aktualizujte firmware.

Vsechna dostupnd zafizeni Ize aktualizovat souc¢asné vybérem moZznosti Aktualizovat vie.

Pomoci SD karty
Ujistéte se, Ze P1 je bezpecn& namontovan na letadle a letadlo je vypnuté. Zkontrolujte, zda je na karté SD dostatek volného mista
a zda jsou baterie inteligentniho letu pIné nabité.
1. Navstivte stranku produktu Zenmuse P1 na oficidlnich strankach DJI a prejdéte ke stazeni.
2. Stdhnéte si soubor s nejnovéjsim firmwarem.
3. Zkopirujte stazeny soubor aktualizace firmwaru do kofenového adresére SD karty.
4. VloZte SD kartu do slotu pro SD kartu na P1.
5. Napajeni letadla. Gimbal a kamera provedou automatickou kontrolu a za¢nou se aktualizovat
automaticky. Gimbal pipnutim indikuje stav aktualizace firmwaru.

6. Po dokonceni aktualizace firmwaru restartujte zafizeni.

Aktualizovat stavovy alarm

Poplach Popis
1 kréatké pipnuti Byla zjisténa aktualizace firmwaru. PFiprava na aktualizaci
4 kratka pipnuti Aktualizace firmwaru. Nezastavujte aktualizaci

1 dlouhé pipnuti nasledované 2 . . L e
Aktualizace firmwaru probéhla Gspésné
kratkymi pipnutimi

Nepretrzité dlouhé pipani Aktualizace firmwaru se nezdafila. Zkus to znovu. V pfipadé potieby kontaktujte podporu DJI

A * Ujistéte se, Ze na SD karté je pouze jeden soubor aktualizace firmwaru.
* Béhem aktualizace firmwaru nevypinejte letadlo ani neodpojujte gimbal a kameru.

® Po aktualizaci firmwaru se doporucuje smazat soubor aktualizace firmwaru na SD karté.
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Specifikace

VSeobecné

jméno vyrobku ZENMUSE P1

Velikost 198x166x129 mm

Hmotnost Cca. 8009

Hodnoceni IP IP4X

Podporovana letadla Matrice 300 RTK, matrice 350 RTK
Napéjeni 20w

Rozsah provoznich teplot -20° az 50° C (-4° aZ 122° F)

Rozsah teplot skladovani -20°az60°C(-4°az140°F)
Absolutni presnost Horizontalni: 3 cm, Vertikélni: 5 cm
Fotoaparéat

Velikost snimace (foto): 35,9x24 mm (full frame)
Velikost snimace (video): 34x19 mm (maximalni zaznamova plocha)
Efektivni pixely: 45 MP

Senzor

Velikost pixelu: 4,4 pm

Objektiv DJI DL 24mm F2.8 LS ASPH (se slunecni clonou a vyvaZovacim krouzkem/filtrem), FOV 84°

Objektiv DJI DL 35mm F2,8 LS ASPH (se slunecni clonou a vyvaZovacim krouzkem/filtrem), FOV

Podporované objektivy 63.5°

Objektiv DJI DL 50mm F2,8 LS ASPH (se slunecni clonou a vyvaZovacim krouzkem/filtrem), FOV
46,8°

Podporované SD karty SD: hodnoceni UHS-1 nebo vy33i; Maximalni kapacita: 512 GB

Lexar Professional 633x 128GB SDXC UHS-I karta
Lexar Professional 633x 256GB SDXC UHS-I karta
Lexar Professional 633x 512GB SDXC UHS-I karta
Karta Lexar Professional 667X 256GB SDXC UHS-I/U3
Karta Lexar Professional 667X 128GB SDXC UHS-I/U3
Lexar Professional 1066x 128GB SDXC UHS-I karta
Karta Lexar Professional 1667X 128GB SDXC Uhs-1I/U3
Karta Lexar Professional 1667X 256GB SDXC Uhs-1I/U3
Lexar Professional 2000x 128GB SDXC UHS-II karta
Karta SanDisk 128GB Extreme PRO SDXC UHS-I

Karta SanDisk 512GB Extreme PRO SDXC UHS-I

Karta SanDisk 128GB SDXC SD Extreme PRO UHS-II

Doporucené SD karty

SD karta Samsung PRO Plus SDXC v pIné velikosti 128 GB
SD karta Samsung PRO Plus SDXC v pIné velikosti 256 GB
Karta Sony SDXC UHS-II Fady E 256GB
Karta Sony SDXC UHS-II fady M 128GB

Soubory uloZisté Fotografie/surova data pozorovani GNSS/soubor protokolu snimkd
Velikost fotografie 3:2 (8192 x 5460)

Provozni rezimy Fotografie, video, pfehrévani

Minimalni interval fotografovani 07s

Rychlost zavérk Rychlost mechanické zavérky: 1/2000-1 s
chlost zavérl
Y Y Rychlost elektronické zavérky: 1/8000-1 s

Rozsah clony /2,8-f/16
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Névod k pouZziti ZENMUSE P1

Foto: 100-25600

Rozsah 15O Video: 100-25600

Format videa MP4, MOV

Rozliseni videa 16:9(1920<1080)
16:9 (3840%2160)

Snimkova frekvence

Gimbal

Stabilizovany systém 3-0sé (naklanén, rolovani, panev)
Rozsah thlovych vibraci £0,01°

Mount Odnimatelny DJI SKYPORT

Néklon: -130° aZ +40°

Ovladatelny rozsah Role: -55° az +55°
Panev: +320°

Absolutni pFesnost mérena letadlem s GSD 3 cm, rychlosti letu 15 m/s, pomérem prekryti vpFed 75 % a 55 %
pomeér stran prekryti.

Hodnota clony ne vétsi nez f/5,6. Pfi dosazeni rychlosti zavérky se fotoaparat automaticky prepne na elektronickou zavérku
vétsinez 1/10s.

Podporovéan pouze 35mm objektiv.
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' JSME TU PRO VAS ‘\

Kontaktujte SUPPORT DJI

pFes Facebook Messenger

Tento obsah se mUZe zménit.
Stahnéte si nejnovéjsi verzi z
http://www.dji.com/zenmuse-p1

Mate-li jakékoli dotazy k tomuto dokumentu, kontaktujte spolecnost DJI
zaslanim zpravy na adresu DocSupport@dji.com.
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